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基于自适应 ]9VEC

&算法的配电网多故障抢修优化决策

陈楚昭! 孙云莲

'武汉大学电气与自动化学院!湖北 武汉 36""8!(

摘5要"传统配电网多故障抢修依赖决策人员的主观判断!缺少科学依据!容易出现判断失误!造成抢修资源无法

得到合理应用或者不能第一时间恢复供电" 为解决该问题!建立了考虑任务分配和抢修顺序的配电网多故障抢修

多目标优化模型!设计了自适应参数的非支配排序遗传算法$]9VE%C

&

!得到 +J)&(,前沿后利用基于角度选择的

拐点决策算法!在无决策人员参与的情况下能够直接求解出一个相对理想的抢修方案" 最后使用DJ(%JG对某镇实

际的配电线路进行仿真!仿真分析表明自适应参数的调整策略可以提高种群进化前期的全局搜索能力及进化后期

的局部搜索能力!基于角度选择的拐点决策算法可从多个可行方案中直接选择最终的决策方案!减轻决策人员的

负担!且适用于实际抢修工作"

关键词"配电网#多故障抢修#多目标优化#非支配排序遗传算法$]9VE%C

&

#自适应参数#拐点决策
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!"引言

当配电系统由于自然因素或者人为因素发生

停电事故时!各级对应的抢修部门应当快速反应!

及时组织人员以及物资前往故障点进行抢修工

作
)4+

# 但是!当自然灾害或者某些人为因素引发的

区域性多故障点"大面积的停电事件发生时!依据

人工经验分派抢修任务的方式很难真正合理有效

地在最短的时间"尽可能小的停电影响范围内完成

抢修任务#

目前!对配电网故障抢修的研究主要集中在对

抢修路径优化!抢修任务分配和优化算法的改进!

以及对模型和目标等的改进
)!*6+

# 文献)3+提出通

过遗传算法寻优和拓扑分析算法判断故障失电区

域相关信息!综合迭代得到最佳抢修方案!但仅考

虑了单抢修小队的情况而未考虑多小队同时抢修

的情况# 文献)#+利用电网应急指挥系统的信息!

以增强电网运行稳定的裕度和减少停电损失为目

标!考虑资源保障率!建立对电网应急抢修资源的

调度方案# 文献)>+将故障抢修与故障恢复相结

合!考虑了多抢修小队协同抢修的工作模式!采用

改进的多目标细菌群体趋药性'GJ'(&)*J%',%,.2'1&C

K,(JR*I!W::(算法研究计算应急抢修策略# 文献

)8+考虑到抢修小队不能满足每个故障点对抢修资

源的需求!提出将适应度作为外化指标!根据各抢

修小队与各故障点之间的匹配程度进行最优任务

分配# 文献)=+考虑了抢修小队初始位置不同和协

作效用!以轮盘赌的选择方式得到抢修方案集合!

并采用改进的 WW:算法!得出最佳方案和抢修顺

序# 文献)7+提出了多故障同时出现的应急情况

下!单个资源中心无法满足当前资源需求的问题!

并以最短的维修启动时间和最少的资源中心为目

标建立多资源"多中心调度模型!得到最优的资源

调度方案#

文中在配电网多故障抢修过程中考虑了任务

分配和各队协同抢修等问题!建立了故障抢修的多

目标数学模型# 在多目标的处理方法上!考虑到不

同地区的配电系统对各个目标的重要性存在差异!

因此不预先设置各目标的权重!而是采用非劣解生

成法得到+J)&(,集!避免因权重设置不合适而错过

最优策略# 算法上采用自适应参数的非支配排序

遗传算法 ' .,. O,K*.J(&O I,)(*.//&.&(*'J%/,)*(1K!

]9VE(C

&进行求解!同时为了方便决策者从一系列

方案中选出最优方案!文中设计了基于角度选择的

拐点决策算法!使得多目标优化算法能够直接输出

一个比较优秀的解#

#" 配电网多故障抢修模型

#$#"配电网多故障抢修问题描述

配电网多故障抢修是一个以各班组的故障任

务分配和故障抢修顺序为决策变量的多目标"多约

束的非线性混合整数优化问题
)4"+

# 配电网多故障

抢修问题描述如下,某地区有 4个抢修中心!抢修中

心有C个抢修班组'8

4

!8

!

!1!8

C

(!抢修中心负责的

区域内有9个故障点'#

4

!#

!

!1!#

9

(# 设 5

)

为带有

抢修顺序的抢修班组 8

)

所需要抢修的故障点集合!

#!4



该抢修班组需要从抢修中心出发!顺次经过集合中

的所有故障点进行抢修工作!最后返回抢修中心#

如 5

)

M

5

)4

!5

)!

!1!5

)T

{ }!则抢修班组 8

)

须按照

'

+

5

)4

+

5

)!

+

1

+

5

)T

+

'的顺序进行抢修工作!

其中!起点和终点 '为抢修中心# 每个故障点的抢

修任务都可以任意分配给 4 个抢修班组!每个班组

在任务分配后都可以任意安排完成抢修任务的

顺序#

由于需要抢修的故障点较多!能够派遣的抢修

班组数量有限!因此!须依靠构建的模型合理安排

每个抢修班组对应的任务以及抢修的先后顺序!以

提升配电网抢修效率!提高供电可靠性# 实际抢修

中!常对不同的目标进行优化!如最大完工时间"抢

修成本"停电损失等!这些目标需要同时进行优化

处理!而这些目标又往往是互相冲突的# 在各种约

束条件下!如何对多目标同时实现优化!合理安排

任务分配和完成顺序!就是配电网多故障抢修需要

解决的问题
)44*46+

#

#$<"目标函数的确定

根据上述分析!指定最终的优化目标为完成所

有任务所需要的时间最短和故障引发的社会经济

损失最小#

目标函数:

4

'\(为完成所有抢修任务需要的时

间最短,

:

4
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$

K*. KJR3

)

{ } 5)

$

4!!!1!C '4(

式中,3

)

为抢修班组8

)

完成故障抢修任务所需要的

时间!是抢修班组完成任务在路上耗费的时间3

)%

与

各故障点预估的抢修时间3

)2

之和#

3

)

$

3

)%

/

3

)2

'!(

目标函数 :

!

'\(为故障引发的社会经济损失

最小,
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式中,E为受故障影响发生停电的负荷数量&S

-

为负

荷-的停电时间&0

-

为负荷-的功率&^

-

为负荷 -的

重要性权重系数# 根据电力负荷的用电设施安全

性及整体的供电可依赖性对负荷的重要性作出具

体评估!根据其紧要程度分别为一"二"三级负荷!

分别设置其权重为^

4

!^

!

!^

6

!则^

-

可表示为,

^

-

$

^

4

5负荷-属于一级负荷

^

!

5负荷-属于二级负荷

^

6

5负荷-属于三级负荷
{ '3(

#$A"约束条件的确定

'4( 抢修任务约束# "

C9

为一个 C

T

9的矩阵!

7

)D

为矩阵中第 )行第 D 列的元素!表示第 )个抢

修班组是否负责抢修第 D 个故障点# 第 )个班组

被分配到抢修第 D个故障点时!7

)D

的值为 4!其他情

况为 "!即,

7

)D

$

45班组)分配到任务 D

"5其他{ '#(

为满足每个故障点的抢修任务只分配给一个

班组!将约束条件定为,

&

C

)

$
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4!!!1!9 '>(

'!( 抢修时间约束# 每个班组的抢修时间应当

在合理范围内,

3

)

#

3

9)

5)

$

4!!!1!C '8(

式中,3

9)

为班组最大允许抢修时间#

'6( 故障时间约束# 每个故障点的修复时间应

当在合理范围内,

&

D

#

&

9D

5D

$

4!!!1!9 '=(

式中,&

D

为故障点#

D

从故障开始到完成修复的时间&

&

9D

为系统规定的最大允许停电时间#

'3( 抢修资源及其他约束# 抢修班组提供的抢

修资源应当能够覆盖故障点的抢修资源需求!且满

足抢修对时间"天气"路况等自然条件的要求#

#$E"模型假设

假设一,每个抢修班组都具备独立处理各类配

电网中电力故障的能力!不需要别的抢修班组进行

协助&

假设二,每个抢修班组的抢修效率相同!即处

理相同故障所耗费的时间相同!且每个抢修班组在

同一时间只能处理一个故障任务&

假设三,所有班组拥有的抢修物资相同!并假

设抢修物资多数为耐用物资!而易损耗的抢修物资

数量足够支持抢修班组不回调度中心连续抢修多

处故障点&

假设四,多故障同时发生的情况下!在进行派

单调度抢修班组之前!所有故障的地址"故障类型"

所需抢修物资都是已知的&

假设五,故障点之间的距离以及故障点和供电

所调度距离都按最短直线距离计算!且路上行驶的

时间只与距离成正比!没有方向性&

假设六,各故障点的位置"故障原因及故障抢

修预估时间都可以在抢修调度前估算得到#

<"基于角度选择的自适应参数_'SQ9

#算法

<$#"_'SQ9

#算法

进化计算是模拟自然界物种演化过程的优化

方法!遵循适者生存的规则!目前已被大量应用到

>!4



各类优化问题中# 由于其并行计算的特点!多目标

优化算法一般都是基于进化计算设计的# 常用的

优化算法有多目标遗传算法'KP%(*,GB&'(*d&/&.&(*'

J%/,)*(1K!D@VE("小生境 +J)&(,遗传算法 ' .*'1&

+J)&(,/&.&(*'J%/,)*(1K!]+VE(和 ]9VE等# 其中!

]9VE基于+J)&(,最优的思想来解决多目标优化问

题!已有学者引入精英策略和拥挤度计算对 ]9VE

进行了改进!形成了]9VEC

&算法
)43+

#

]9VEC

&算法提出了快速非支配排序策略!简

化了运算的复杂程度!并加入了精英策略和拥挤度

的比较因子!保证了种群的优良性和多样性!适用

于求解多目标优化问题#

<$<"基于角度选择的拐点决策算法

求解优化问题都是为了得出问题的最终方案#

利用]9VEC

&算法往往可以得到多个可行方案!对

于多目标优化问题而言!为了得出最终的解决方

案!决策者可以根据自己的偏好以及不同目标的重

要性做出选择# 但研究发现!拐点在多目标优化问

题求解得到的+J)&(,前沿中具有独特的意义
)4#+

!通

常被描述为各个区域内的最优解决方案!其主要特

点是,从几何角度看!如果+J)&(,前沿的形状是弯曲

的!那么拐点解决方案代表的是那些可以改善整体

性能同时又在某些标准上作出微不足道的牺牲的

方案
)4>+

# 换言之!拐点解决方案可以在某些目标上

表现出显著的改进!而在其他目标上却没有明显的

降低
)48+

# 拐点的选择策略中比较有代表性的是基

于角度的选择
)4=+

!在只有 ! 个目标的情况下!穿过

每一个解及其 !个邻域解的 !条直线之间所形成的

角可以作为解是否处于拐点的一个衡量指标!如图

4所示# 由图 4可知!! 条线之间的角度 ,越大!则

该方案越趋向于拐点
)47+

#

图#"基于角度选择的拐点

()*$#"=2C;64-)12?1)2-/3,6712

32*;6,6;64-)12

因此!在没有任何先验知识的前提下!可以将

拐点处的解决方案当作多目标决策的最佳方案!这

样能够使算法最终输出一个满意解!而无需决策者

的参与#

<$A"自适应参数的调整策略

文中采用基于进化阶段的自适应方法作为个

体交叉率与变异率的调整方法
)!"*!!+

# 将种群的整

个进化过程分为 6 个阶段!不同阶段个体交叉率与

变异率都随进化代数的增加呈线性下降走向!直至

在数值上与下一阶段的初始交叉率和变异率相等#

自适应交叉率和变异率的模型具体如下#

'4( 当非支配解个数小于 !"时!个体交叉率和

变异率的模型分别为,
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'4"(

'!( 当非支配解个数大于等于 !"时!个体交叉

率不变!而变异率模型为,
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式中,6

'

为个体交叉率&6

'4

!6

'!

!6

'6

分别为设定的各

阶段的交叉率参数&6

K

为个体变异率&6

K4

!6

K!

!6

K6

!

6

K3

分别为设定的各阶段的变异率参数&

% 为变异率

模型调节参数&E为算法的最大进化代数!E

4

$

,

E!

E

!

$

'4

1

,

(E# "kE

4

为进化初期阶段!E

4

kE

!

为进

化中期阶段!E

!

kE为进化后期阶段#

在种群进化前期!优秀解距离 +J)&(,最优前沿

较远!为保证群体的参与性!需要采用较大的变异

率6

K

!提高全局搜索能力!防止种群早熟&在进化中

期!需要兼顾全局与局部的搜索特性!以便提高收

敛的速度&在进化后期!种群中优秀解的数量居多!

采用较大的交叉概率 6

'

!以提高局部搜索能力
)!6+

#

算法的详细流程如图 !所示#

8!4 陈楚昭 等,基于自适应]9VEC

&算法的配电网多故障抢修优化决策



图<"改进的自适应_'SQ9

#算法流程

()*$<"&.146,, 1C):?.1867373?-)86

_'SQ9

#

3;*1.)-5:

A"算例分析

A$#"算例参数

以某镇某条实际配电线路为算例!图 6 为该线

路简化图# 假设某时间段配电网络中共发生 4" 起

故障!5

4

k5

4"

为故障点所在位置!" 为电源点!4k6!

为负荷节点# 由于只有 4 个电源点!因此故障点后

的节点将完全失电!各节点失电负荷功率和等级如

表 4"表 !所示
)!3*!#+

#

图A"某镇实际配电线路简化图

()*$A"'):?;)C)677)3*.3:1C34-03;

7),-.)/0-)1226->1.D )23-1>2

对于各故障点后的负荷等级!按一级负荷权重

^

4

M

4""!二级负荷权重^

!

M

4"!三级负荷权重^

6

M

4

设置# 各故障点故障类型和预计抢修时间如表 6所

示
)!>+

!故障点的地理坐标如表 3 所示!抢修中心 '

的地理坐标为'446A!33 4>3!!3A!>6 6>6(#

表#"各失电节点负荷功率

L3/;6#"O137?1>6.1C6345

?1>6.;1,, 2176 DW

节点 负荷功率 节点 负荷功率 节点 负荷功率

# >" 43 >" !3 3!"

> !"" 4# >" !# >"

8 !"" 4> >" !> >"

= >" 48 7" !8 >"

7 >" 4= 7" != 4!"

4" 3# 47 7" !7 !""

44 >" !" 7" 6" 4#"

4! >" !4 7" 64 !4"

46 4!" !6 3!" 6! >"

表<"各失电节点负荷等级

L3/;6<"O137;686;1C6345?1>6.;1,, 2176

负荷等级 节点编号

一级负荷 =!4"!4!!4#!!8

二级负荷 >!8!46!4=!47!!4!!3!!>!!7!6"!6!

三级负荷 #!7!44!43!4>!48!!"!!6!!#!!=!64

表A"各故障点故障类型和预计抢修时间

L3/;6A"(30;--@?6, 3276F?64-67

.6?3).-):61C6345C30;-?1)2-

故障点 故障类型 抢修时长<1

5

4

4" cU线路断电 6A!

5

!

线路开关故障 4A"

5

6

变压器本体损坏 !A4

5

3

地下电缆开断 3A3

5

#

4" cU环网电缆头损坏 4A#

5

>

双电源用户电缆故障 !A=

5

8

电缆损坏 !A7

5

=

双电源用户接地损坏 6A=

5

7

架空线及开关电器故障 6A!

5

4"

4" cU环网柜真空开关损坏 4A4

表E"各故障点地理坐标

L3/;6E"S61*.3?5)43;411.7)23-6, 1C6345C30;-?1)2-

故障点 地理坐标 故障点 地理坐标

5

4

'446A!4= =!>!

!3A!3= "74(

5

>

'446A!#6 #"6!

!3A64> 43!(

5

!

'446A47" >#!!

!3A!"7 73=(

5

8

'446A!86 =#>!

!3A644 #76(

5

6

'446A!7> 6!6!

!3A!#! 4#=(

5

=

'446A!"7 888!

!3A6"= 4!#(

5

3

'446A!#4 744!

!3A!>4 877(

5

7

'446A6"> >3#!

!3A!63 =66(

5

#

'446A!3= 48=!

!3A!77 8=8(

5

4"

'446A643 =63!

!3A!!= #"7(

A$<"算例求解

假设共有 6 个抢修能力相同的抢修班组!抢修

=!4



班组在故障点间的行程速度为 >" cK<1!设置

]9VEC

&算法的参数为
)!8*!=+

,种群规模 4""!最大进

化代数 !""!自适应参数 6

'4

M

"A>!6

'!

M

"A8!6

'6

M

"A7!6

K4

M

"A!!6

K!

M

"A3!6

K6

M

"A6!6

K3

M

"A4!

,

M

"A!#!

%

M

"A># 运行算法程序!得到结果如图 3所示#

图E"使用自适应参数策略的算法结果

()*$E"B6,0;-, 1C3;*1.)-5:0,)2*373?-)86

?3.3:6-6.,-.3-6*@

图 3'G(中!每一个点都代表一个 +J)&(,最优

解!每个最优解代表的抢修方案如表 #所示#

表G"抢修方案展示

L3/;6G"N:6.*624@ .6?3).,456:6

序号
抢修方案

抢修班组 抢修顺序

任务完工

时间<1

停电经济损

失<'cX31(

4

8

4

6

+

7

+

!

8

!

3

+

8

+

4

+

4"

8

6

#

+

>

+

=

8A7= 4== !74

!

8

4

6

+

7

+

!

8

!

3

+

8

+

=

8

6

#

+

>

+

4

+

4"

8A7! 4== 6#3

6

8

4

6

+

7

+

4"

8

!

3

+

#

+

8

+

4

+

!

8

6

>

+

=

8A3= 4== =6"

3

8

4

6

+

7

+

!

8

!

3

+

#

+

=

8

6

>

+

8

+

4"

+

4

8A4# 4=7 7>4

#

8

4

7

+

4"

+

4

+

!

8

!

6

+

=

8

6

3

+

#

+

>

+

8

8A"! !"4 683

>

8

4

7

+

4"

+

!

+

4

8

!

6

+

=

8

6

3

+

#

+

>

+

8

>A77 !"6 3#>

8

8

4

4

+

!

+

4"

+

7

8

!

6

+

=

8

6

3

+

#

+

>

+

8

>A77 !!6 44!

55为得到最终的抢修方案!首先对表 # 中的 ! 个

目标函数值按式'4!(进行标准化!标准化后的结果

及每个方案的角度,如表 >所示#

:

0

M

'A

*

(

$

:

M

'A

*

(

1

F

G&I(

M

F

-,)I(

M

1

F

G&I(

M

5M

$

4!!!1!W '4!(

式中,W为多目标优化问题的维数&:

M

'A

*

(!:

0

M

'A

*

(分

别为对应解A

*

在第 M维下的原始目标函数值和标准

化后的目标函数值&F

G&I(

M

!F

-,)I(

M

分别为第 M 维下的最

优和最差的目标函数值#

表H"标准化后的方案角度

L3/;6H"L5632*;61C,456:6,

3C-6.,-3273.7)P3-)12

序号 :

0

4

:

0

!

角度,

<'p(

4 4 " 4="

! "A767 6 "A""4 = 4="

6 "A373 7 "A"4# 3 4=6A=

3 "A4>4 > "A"38 7 !3!A>

# "A"6" 6 "A68# 8 4=#

> " "A36# # !">A7

8 " 4 4="

55根据前文所述的基于角度选择的拐点决策算

法!显然点 3为该优化问题的拐点!因此最终选择方

案 3为该抢修优化问题的最佳方案#

A$A"结果验证

6A6A45基于角度选择的拐点决策的验证

从实际抢修经验来看!对高级别负荷的抢修程

度更紧急# 如图 6和表 ! 所示!故障点 6"3"#">"8"

7的故障造成了一级负荷 ="4""4!"4#"!8 失电!需

要尽早修复# 表 #所示的 8 个可行方案中!方案 4"

!"6"3都将故障点 6"3"#">"8"7 放入了各班组抢修

顺序的前列!而方案 #">"8 出于缩短抢修时间的考

虑!都制定出了3

+

#

+

>

+

8的抢修顺序#

算例中最终选择方案 3 作为最佳抢修方案!与

/对高级别负荷的抢修程度更紧急0这一实际抢修

经验相符合# 因此!文中所提基于角度选择的拐点

决策算法适用于实际抢修工作!可以减轻决策人员

的负担#

6A6A!5自适应参数调整策略的验证

若不采用自适应参数的调整策略!设置 6

'

M

"A7!6

K

M

"A4!仿真结果如图 # 所示# 由图 #'G(可

知!得到的+J)&(,最优解较少!分析图 #''(和图 #

'O(可知该算法早熟收敛!由于始终采用较大的交

叉率和较小的变异率!容易陷入局部最优从而丢失

部分+J)&(,最优解'与表 #相比丢失方案 4"!"6(#

设置6

'

M

"A>!6

K

M

"A3!仿真结果如图 > 所示#

7!4 陈楚昭 等,基于自适应]9VEC

&算法的配电网多故障抢修优化决策



图G"早熟收敛的算法结果

()*$G"B6,0;-, 1C3;*1.)-5:>)-5?.6:3-0.641286.*6246

与表 # 相比丢失方案 4"6!由于始终采用较小的交

叉率和较大的变异率!搜索范围较大但是局部搜索

性能不好!容易丢失某些 +J)&(,最优解'得到了方

案 !"3!但丢失了方案 6(#

图H"局部搜索能力差的算法结果

()*$H"B6,0;-, 1C3;*1.)-5:>)-5?11.;143;,63.453/);)-@

根据 !A6 节所述!采用自适应参数的调整策略

的搜索算法!在种群进化前期可具备较高的全局搜

索能力!在进化中期可具备较高的收敛速度!在进

化后期可具备较高的局部搜索能力#

E"结论

'4( 故障抢修任务中!不同地区的配电系统对

各个目标的重要性存在差异# 因此!不使用加权法

而是采用非劣解生成法得到 +J)&(,集!可以避免因

权重设置的不合适而错过最优策略#

'!( ]9VEC

&算法中引入自适应参数的调整策

略!能提高种群进化前期的全局搜索能力以及进化

后期的局部搜索能力!完成可行解的全面搜索#

'6( 在多目标优化中引入基于角度选择的拐点

决策算法!可以直接从多个可行方案中选择最终的

决策方案!从而减轻决策人员的负担!并且适用于

实际抢修工作#
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H,-&),H(*K*fJ(*,. ,NO*I()*GP(*,. .&(-,)c -*(1 O*I()*GP(&O /&.C

&)J(*,.IGJI&O ,. *KH),d&O ]9VEC

&

J%/,)*(1K)[+A+,-&)

92I(&K+),(&'(*,. J.O :,.(),%!!"!"!3='4(,##C>3A

作者简介,

陈楚昭

55陈楚昭'477=(!男!硕士在读!研究方向为

电力系统分析运行'$CKJ*%,'1&.'1Pf1J,i-1PA

&OPA'.(&

孙云莲'47>!(!女!博士!教授!博士生导

师!研究方向为智能电网及电力系统信息化相

关新技术"现代信号处理技术在电力系统中的

应用"信号传输与处理新理论和技术等#

464 陈楚昭 等,基于自适应]9VEC

&算法的配电网多故障抢修优化决策



B5)*,*H.)*&+/)3.)$71 0&3,(')*40.(')3$5.*3&06*/)3*2()*&+

/1/)$,2./$6&+.6.5)*%$KDF94

&

.'7&3*)#,

:\$]:1Pf1J,! 9F] P̂.%*J.

'9'1,,%,N$%&'()*'J%$./*.&&)*./J.O EP(,KJ(*,.!XP1J. F.*d&)I*(2!XP1J. 36""8!!:1*.J(

92/)3.-),0)JO*(*,.J%I()J(&/2N,)KP%(*CNJP%()&HJ*),NO*I()*GP(*,. )&%*&I,. O&'*I*,.CKJc&)(,KJc&(1&IPGB&'(*d&BPO/K&.(!

-1*'1 *IJHHJ)&.(%2%J'c ,NI'*&.(*N*'GJI*IA;(*I&JI2(,KJc&K*I(Jc&I*. BPO/K&.(A01&&K&)/&.'2)&HJ*))&I,P)'&I'J..,(G&

)&JI,.JG%2J%%,'J(&O J.O (1&H,-&)IPHH%2'J..,(G&)&I(,)&O J((1&N*)I((*K&A;. ,)O&)(,I,%d&(1&H),G%&K!J. ,H(*K*fJ(*,.

K,O&%N,)KP%(*CNJP%()&HJ*)*. O*I()*GP(*,. I2I(&K *I&I(JG%*I1&O! -1*'1 1JI',KH)&1&.I*d&%2',.I*O&)&O KP%(*C/),PH

',%%JG,)J(*,. J.O )PI1C)&HJ*),)O&)A01&.,. O,K*.J(&O I,)(*.//&.&(*'J%/,)*(1K ']9VE(C

&

J%/,)*(1K -*(1 JOJH(*d&

HJ)JK&(&)I*IO&I*/.&OAEN(&)(1&+J)&(,N),.(*I,G(J*.&O!(1&c.&&I,%P(*,. J%/,)*(1KGJI&O ,. J./%&I&%&'(*,. 'J. O*)&'(%2I,%d&

J)&%J(*d&%2*O&J%I'1&K&-*(1,P((1&HJ)(*'*HJ(*,. ,NO&'*I*,. KJc&)A9*KP%J(*,. )&IP%(I,N(1&O*I()*GP(*,. .&(-,)c *. J(,-.

I1,-(1J((1&JOJH(*d&HJ)JK&(&)JOBPI(K&.(I()J(&/2'J. *KH),d&(1&/%,GJ%I&J)'1 JG*%*(2*. (1&&J)%2I(J/&,NH,HP%J(*,.

&d,%P(*,. J.O (1&%,'J%I&J)'1 JG*%*(2*. (1&%J(&)I(J/&,N&d,%P(*,.A01&N*.J%)&HJ*)*./I'1&K&,G(J*.&O G2(1&c.&&I,%P(*,.

J%/,)*(1KGJI&O ,. J./%&I&%&'(*,. 'J. G&I&%&'(&O O*)&'(%2N),KKP%(*H%&N&JI*G%&I'1&K&I!-1*'1 'J. )&OP'&(1&GP)O&. ,N

O&'*I*,.CKJc&)IJ.O *(*IIP*(JG%&N,)H)J'(*'J%&K&)/&.'2)&HJ*)-,)cA

:$18&36/, O*I()*GP(*,. .&(-,)c& KP%(*CNJP%()&HJ*)& KP%(*C,GB&'(*d&,H(*K*fJ(*,.& .,. O,K*.J(&O I,)(*.//&.&(*'J%/,)*(1K

']9VE(C

&

&JOJH(*d&HJ)JK&(&)I&c.&&I,%P(*,.

'编辑5方晶(

$上接第 4!3页%

9()&+&,&(/-&&36*+.)$6-&+)3&'0&3,*-3&73*6/-&+/*6$3*+7

,(')*4$+$371 -&,5'$,$+).31 8*)#*-$/)&3.7$6$%*-$/

0E]VD*./

4

! S;̂ PB*&

!

! XE]VS*.B*&

6

! bFa1P,%*./

6

! [;E]VX&*2*

6

! SF91P*B*.

3

'4A0I*./1PJ9*'1PJ. $.&)/2;.(&).&(̀ &I&J)'1 ;.I(*(P(&!:1&./OP >4"!46!:1*.J&

!A9(J(&V)*O [*J./IP $%&'()*'+,-&):,A!S(OÀ &I&J)'1 ;.I(*(P(&!]J.B*./!444"6!:1*.J&
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