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摘5要"由于交直流混联电网中的交流系统和直流系统之间存在有功功率耦合!因此基于模块化多电平换流器

#<<F$的高压直流输电#VBRF$系统无法完全隔离故障时交直流侧之间的相互影响% 文中提出将基于电池储能

系统#I$;;$的<<F应用于 VBRF系统以实现交直流侧功率解耦控制的方法% 首先分析了基于 I$;; 的 <<FT

VBRF系统的基本结构和工作原理% 然后!基于数值积分和嵌套的快速仿真方法!推导了基于I$;;的子模块和基

于I$;;的<<F换流器的戴维南等效电路% 最后!搭建了?6"" AB的两端 <<FTVBRF系统对所提建模方法和系

统的解耦效果进行了验证% 结果表明!基于 I$;; 的 <<FTVBRF系统交流侧有功功率和直流侧功率可以彼此解

耦!在交流或直流故障期间可以保持功率的正常输送%

关键词"模块化多电平换流器#<<F$&高压直流输电#VBRF$系统&电池能量储存系统#I$;;$&故障特性&有功

解耦
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!"引言

近年来!随着电力电子技术的发展!模块化多

电平转换器$=,NP%K)=P%(*%&W&%',.W&)(&)!<<F%凭

借其低功耗和输出谐波少而成为高压大功率输电

的首选拓扑
,7-D.

# 作为一种新型的电压源换流器

$W,%(K/&L,P)'&',.W&)(&)!B;F%!<<FT高压直流输电

$1*/1 W,%(K/&N*)&'('P))&.(!VBRF%系统没有换相失

败问题!这是与传统的基于晶闸管的电网换相换流

器$%*.&',==P(K(&N ',.W&)(&)!hFF%相比最重要的优

势之一
,@-4.

#

现有的理论研究和工程实践表明!交直流混联

电网中交直流系统之间存在很强的相互作用!主要

体现在以下 3个方面
,7"-7@.

*$7% 送端交流系统的交

流故障可能会通过 <<FTVBRF系统影响受端交流

系统+$!% 受端交流系统的交流故障可能会通过

<<FTVBRF系统影响送端交流系统+$3% 直流故障

可能会影响交流系统的正常运行#

综上所述!可知在交直流混联的电网中!交流

系统和直流系统之间存在有功功率耦合!而 <<FT

VBRF系统无法完全隔离故障时交直流侧之间的相

互影响!因此在交直流混联电网中仍然存在较大的

安全稳定性问题# 为了实现 <<FTVBRF系统的独

立解耦控制!充分利用其&防火墙'功能!减少直流

侧对来自交流侧的有功功率支撑的依赖!有必要对

具有短期功率支撑能力的 <<FTVBRF系统进行

研究#

目前!在 <<FTVBRF系统中增加锂电池作为

储能装置以解决 <<FTVBRF系统与所连接的交流

系统之间的强相互作用是最佳的方案之一# 现有

的基于电池储能系统$>K((&)2&.&)/2L(,)K/&L2L(&=!

I$;;%的研究主要集中在中压或低压中的应用!如

电动汽车和配电网中的 <<F

,7#-78.

!而在高压直流

输电系统中应用的研究相对较少# 文献,74-!".

研究了基于 I$;; 的 <<F在大规模可再生能源并

网中的应用# 文献,!7.详述了基于 I$;; 的 <<F

的控制方式对配电网性能的影响# 基于 I$;; 的

<<F在许多工程领域$例如电力传输和可再生能源

的并网等%中发挥了非常重要的作用!尤其是在铁

路牵引系统
,!!.

和船舶动力系统
,!3.

中# 与用于中压

或低压系统的基于I$;; 的 <<F相比!VBRF系统

中基于I$;;的<<F包含大量的电力电子设备!对

时域仿真的要求更高# 因此!有必要对基于 I$;;

的<<FTVBRF系统的建模和仿真方法进行相关

研究#

文中提出将基于 I$;; 的 <<F应用于 VBRF

系统以实现交直流侧功率的解耦控制的方法!并基

于嵌套的快速同步仿真方法!搭建了基于 I$;; 的

<<F的仿真计算模型# 文中首先介绍了基于 I$;;

的<<FTVBRF系统的基本结构"工作原理和桥臂

等效法建模方法+然后在基于I$;;的两端 6"" AB"

6"" <E的 <<FTVBRF系统中对其解除交直流侧

功率耦合的效果和文中建模方法的准确性进行了

验证#
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#"基于 OJ((的 ''I&NSKI系统的工作

原理

#*#"基于OJ((的''I&NSKI系统的基本拓扑

55基于I$;;的<<F的基本结构见图 7# 与常规

<<F的拓扑结构一样!基于 I$;; 的 <<F包含 3

个相单元和 @个桥臂# 如图 7$K%所示!每个桥臂由

一个桥臂电感 !

"

和 #个级联组成# 基于 I$;; 的

<<F中的子模块结构如图 7$>%所示!由传统的半

桥子模块!RFCRF换流器和储能电池组成# 与半桥

子模块相似!基于I$;;的<<F中的子模块也可以

输出 !个电压!即子模块投入时输出电压为 >

/"

!子

模块切除时输出电压为 "!其中>

/"

是子模块电容/

"

上的电压# 储能电池通过对子模块电容充放电来

与交换功率# 为控制储能电池的充放电!在储能电

池与子模块之间配置了一个RFCRF换流器#

图#"基于OJ((的''I&NSKI系统的拓扑结构

+,-*#"O7>,? >0<9?09</15OJ((87>/;''I&NSKI

#*6"基于 OJ((的 ''I&NSKI系统的功率解耦

控制

<<F通过控制各桥臂投入的子模块数量来控

制其输出电压!稳态时 <<F的基频数学模型为式

$7%# 其中 J

W

Z

SK

W

为 <<F换流站流出的有功和无

功功率+

"为功率因数角+>

W"

和 @

W"

分别为交流侧 "

$"

Y

K!>!'%相线电压和线电流的有效值+C

N'

为直流

侧功率+@

N'

为直流侧电流+0

J"

! 0

."

! 0

"

分别为上桥臂"

下桥臂和交流侧"相的电流+L

J"

! L

."

分别为"相桥

臂电抗器与上下桥臂级联子模块之间的点处的基

波电压#
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$7%

不计换流器的损耗!交流侧有功功率 C

K'

"直流

侧有功功率 C

N'

和储能电池所吸收或发出的功率

C

I$;;

之间的平衡关系如图 !所示#

图6"基于OJ((的''I的功率平衡关系

+,-*6"$1F/<8737=?/</370,1=>.,215

OJ((87>/;''I

从图 !和式$7%可知!储能电池的额定容量不

少于与其相连的 <<F容量时!交直流侧之间的有

功功率可以完全解耦!其不平衡功率可由储能电池

进行补偿#

#*@"基于OJ((的''I&NSKI系统的控制方案

基于I$;;的 <<F系统的控制方案由两部分

组成!即<<F的控制方案和I$;; 的控制方案# 其

中<<F的控制方案与常规 <<F的控制方案相

同
,!6-!@.

# I$;;的控制方案与每个子模块中 RFC

RF换流器的控制方案相同!如图 3所示#

图@"KILKI换流器的控制框图

+,-*@"(?./:70,? ;,7-<7:15KILKI?1=C/<0/<

图中!RFCRF换流器的控制器由三部分组成*

第一部分是电池电源控制器!用于产生参考电流

0

!7)&M

# 第二部分是调节 0

!7

的电流控制器!该控制器

输出是 0

3

和 R

3

的导通占空比 *# 最后一部分是脉

冲宽度调制$ JP%L&-*N(1 =,NP%K(*,.!+E<%控制的

触发信号生成!其输入为占空比 *!输出为0

3

和0

6

的

导通和关断信号# 电流控制器的另外一个功能是

防止RFCRF换流器过电流# 在稳态运行时!I$;;

既不吸收也不输出功率!0

!7)&M

为 "# 在故障期间!0

!7)&M

由储能电池的功率控制器的输出确定#
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6"建模与仿真方法

在VBRF换流器中!为了降低各子模块电容的

额定电压!子模块的数量通常较大# 但是大量的电

力电子器件!如绝缘栅双极型晶体管$*.LP%K(&N /K(&

>*J,%K)()K.L*L(,)!9GI0%和二极管!会给 $<0程序的

计算带来巨大挑战# 考虑到每个子模块的结构相

同!可以采用嵌套的快速同步仿真方法$f:;;U%来

减少电路中的总电气节点数!进而大大减少计算

量
,!#.

# f:;;U的基本思想是将串联的子模块等效

为电气节点数量较少的简单等效电路!在此基础上

推导出基于I$;;的<<FTVBRF系统的等效电路#

6*#"基于OJ((的子模块戴维南等效电路

在电磁暂态仿真中!9GI0被视为一个两态电

阻!即通态和阻态# 由于存在反并联二极管!因此

总是有一个器件处于导通状态!9GI0及其反并联二

极管可被视为单个二态电阻
,!8.

# 基于此!可以推导

基于I$;;的子模块的戴维南等值电路!如图 6 所

示# 用双态电阻代替 9GI0和反并联二极管之后!

基于I$;;的子模块等效电路如图 6$K%所示#

图A"基于OJ((的子模块的等值电路

+,-*A"JW9,C73/=0?,<?9,015OJ((87>/;1=('

采用梯形积分法!可推导电容和电感的离散化

伴随模型!即电容和电感可用等效电压源和电阻串

联电路代替!如式$!%-式$6%所示*
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上的电流+

!

B为仿真步长+4
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!

B为上一时

刻的历史值# 其余变量定义如下*
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用式$!%-式$D%描述的戴维南

等值电路替代!可得基于 I$;; 的子模块的等效电

路!如图 6$>%所示# 然而!图 6$>%的电路中的节点

不少于图 6$K%电路中的节点!因此需要进一步简

化# 重复类似步骤后!等效电路从图 6$>%所示的复

杂电路简化为图 6$M%所示的最简单电路# 图 6$'%

至图 6$M%中的等值电压源和等值电阻的定义如下*
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6*6"基于OJ((的''I的戴维南等效电路

如 !O7节所述!每个基于I$;;的子模块均可以

通过其戴维南等效电路进行等值# 基于此!可以推

导每个桥臂#个串联子模块的戴维南等效电路!如

式$7"%所示!因此基于I$;;的<<F的等效电路如

图 D所示#
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图D"基于OJ((的''I的戴维南等效电路

+,-*D"JW9,C73/=0?,<?9,015OJ((87>/;''I

其中!"$"

Y

K!>!'%为交流三相+M$M

Y

J!.%为上

下桥臂+0为每个桥臂中的第0个子模块+<

&XcM"

!%

&XcM"

分别为各桥臂的等值电阻和等值电压源+<

&XcM"c0

!

%

&XcM"c0

分别为每个子模块的等值电阻和等值电压源#

@"算例仿真

在+;FURC$<0RF建立两端 6"" AB"6"" <E

的<<FTVBRF系统见图 @# 直流线路两端均配置

了直流断路器!系统主要参数见表 7# 每个锂电池

单元由 7!个钛酸锂电池$;F*I

0<

%子模块串联组成!

所输出的直流电压在 !8" B和 38" B之间波动!每

个储能单元由 #!个锂电池单元串联#

图E"仿真测试系统

+,-*E"(,:9370,1=0/>0>4>0/:

表#"测试系统主回路参数

)783/#"'7,=?,<?9,027<7:/0/<> 150./0/>0>4>0/:

器件 参数 数值

<<F7和

<<F!

交流系统额定电压CAB !!"

变压器变比 !!" ABC!7" AB

变压器漏抗CJOPO "O7

直流侧额定电压CAB 6""

每个桥臂子模块数量 !""

子模块电容C

#

: @ @@#

桥臂电抗C=V #@

额定容量C<E 6""

直流

线路

额定直流电压CAB 6""

长度CA= !""

RFCRF

换流器

电感 !

7

C=V

@

电压源>

>K("

CAB

7

电阻 <

>K(7

C

$

"OD

电阻<

>K("

C

$

"O7@6

电容/

>K("

C:

!66

锂电池

单元

额定输出功率CAE !#O8

额定容量C$AE01% 73O!

输出电压CB

!8" $放电结束%

38" $充电结束%

标称容量C$U01% 6"

标称电压CB 337O!

@*#"交流侧故障特性

假设 <<F7 站的公共连接点$J,*.(,M',==,.

',..&'(*,.!+FF%发生三相金属接地短路故障!通过

对比传统的<<FTVBRF系统与基于I$;;的<<FT

VBRF系统的故障响应特性!分析基于 I$;; 的

<<FTVBRF系统的交流侧故障时交直流侧功率的

解耦特性# 设故障发生在 6O" L!在 6O7 L被清除!所

得到的交流电压"交流功率"直流电压和直流电流

的故障特性如图 # 所示!电气量参考方向为 <<F7

站流向<<F!站#

在图 #中!左列是传统<<FTVBRF系统的仿真

结果!右列是基于I$;; 的<<FTVBRF系统的仿真

结果# 可以看出!由于 <<F7 站的交流侧有功功率

传输受阻!因此传统的 <<FTVBRF系统的直流功

率在交流故障期间无法正常输送# 但对基于 I$;;

的<<FTVBRF系统而言!I$;; 的功率补偿使得直

流侧功率可以继续输送# 因此!基于 I$;; 的 <<F

的直流功率可以与交流侧有功功率解耦#

7D 刘耀 等*基于电池储能的<<FTVBRF系统的建模与仿真



图G"交流侧故障特性

+,-*G"BI579302/<51<:7=?/150./0F1>4>0/:

@*6"直流侧故障特性

假设直流线路中点发生永久性单极接地故障!

故障发生在 6O" L!在 6O""D L直流断路器跳开!直流

线路被隔离!所得的故障特性如图 8 所示# 在此次

仿真中!设当直流电压超过 D!" AB$7O3 JOPO%时!

<<F将被永久闭锁#

图H"直流侧故障特性

+,-*H"KI579302/<51<:7=?/15150./0F1>4>0/:

图 8中!左列为传统<<FTVBRF系统的仿真结

果!右列为基于I$;;的<<FTVBRF系统的仿真结

果# 可以看出!当直流线路被切除时!直流侧功率

中断!造成传统 <<FTVBRF系统的交流功率传输

受阻# 但对基于 I$;; 的 <<FTVBRF系统而言!

I$;; 的功率补偿使得交流侧有功功率可以继续输

送# 因此!基于I$;;的<<F的交流侧有功功率可

以与直流功率解耦#

A"结论

文中研究了基于 I$;; 的 <<FTVBRF系统的

建模和仿真技术!可以得出以下结论*

$7% 基于 I$;; 的 <<F中的每个桥臂都可以

通过戴维南等值为等值电阻和电压源的串联形式!

从而减少了电气节点的数量!极大地减少计算量#

$!% I$;; 的充放电功率可以补偿基于 I$;;

的<<FTVBRF系统的直流功率和交流侧有功功率

之间的不平衡# 因此!基于 I$;; 的 <<FTVBRF系

统可以实现直流功率与交流侧有功功率的解耦!当

交流侧或直流侧故障时!仍然能保证相应的功率正

常传输#

55本文得到全球能源互联网集团有限公司科技

项目(构建全球能源互联网的直流电网组网技术及

仿真研究) # ;GG$9G""dad;74"""77$ 资助!谨此

致谢*

参考文献"

,7. eVUfGe!b9UQh!EUfGG!&(K%O<*.*=P=L1,)('*)'P*()K(*,

)&XP*)&=&.(M,)<<FTVBRFL2L(&=L>KL&N ,. L=K%%TL*/.K%L(KT

>*%*(2K.K%2L*L,d.O$.&)/*&L!!"74!7!$7#%*7T!"O

,!. 吕家乐!吴在军!窦晓波!等O基于 <<F的中压直流配电网

极间短路故障保护策略,d.O电力工程技术!!"74!38$6%*

!T7"O

hagd*K%&!EgeK*SP.!RQgb*K,>,!&(K%OI*J,%K)L1,)('*)'P*(

J),(&'(*,. L()K(&/2M,)<<F>KL&N =&N*P=W,%(K/&RFN*L()*>PT

(*,. .&(-,)A,d.O$%&'()*'+,-&)$./*.&&)*./0&'1.,%,/2!!"74!

38$6%*!T7"O

,3. 张浩!王先为!马焕!等O基于 <<F的直流电网短路电流分

析及保护策略,d.O智慧电力!!"74!6#$!%*43T7""O

eVUfGVK,!EUfGb*K.-&*!<UVPK.!&(K%O;1,)('*)'P*(

'P))&.(K.K%2L*L*. RF/)*N K.N *(LJ),(&'(*,. L()K(&/2>KL&N ,.

=,NP%K)=P%(*%&W&%',.W&)(&),d.O;=K)(+,-&)!!"74!6#$!%*

43T7""O

,6. 胡伟!沈煜!刘浴霜!等O改进支持向量机的 <<FTVBRF系

统故障识别,d.O智慧电力!!"74!6#$#%*47T4#O

VgE&*!;V$faP!h9gaPL1PK./!&(K%O<<FTVBRFL2L(&=

MKP%(*N&.(*M*'K(*,. >KL&N ,. =,N*M*&N LPJJ,)(W&'(,)=K'1*.&L

,d.O;=K)(+,-&)!!"74!6#$#%*47T4#O

,D. 张明奇!张英敏!田洪江!等O一种 <<F控制系统的复合校

正策略,d.O智慧电力!!"74!6#$8%*@4T#DO

eVUfG<*./X*!eVUfGa*./=*.!09UfV,./S*K./!&(K%OU

',=J,P.N ',))&'(*,. L()K(&/2M,)<<F',.(),%L2L(&=,d.O;=K)(

!D



+,-&)!!"74!6#$8%*@4T#DO

,@. eVUfGe!bge!bg0OFK%'P%K(*./'P))&.(K.N (&=J&)K(P)&

M*&%NL,MVBRF/),P.N*./&%&'(),N&L,d.Od,P).K%,M<,N&).

+,-&);2L(&=LjF%&K. $.&)/2!!"7@!6$!%*3""T3"#O

,#. 蔡宜君!文明浩!陈玉!等OhFFT<<F混合直流输电系统整

流侧故障穿越控制策略,d.O电力系统保护与控制!!"78!6@

$76%*7T8O

FU9a*SP.!E$f<*./1K,!FV$faP!&(K%OF,.(),%L()K(&/2,M

hFFT<<F12>)*N VBRFL2L(&=P.N&))&'(*M*&)L*N&MKP%(,d.O

+,-&);2L(&=+),(&'(*,. K.N F,.(),%!!"78!6@$76%*7T8O

,8. 王先为!张军!杨美娟!等O混合多端直流输电系统柔直换流

阀电气应力抑制策略研究 ,d.O智慧电力!!"78!6@ $ 8%*

3!T38O

EUfGb*K.-&*!eVUfGdP.!aUfG<&*SPK.!&(K%OF,.(),%

L()K(&/2,MLPJJ)&LL*./LP>T=,NP%&12>)*N <<FWK%W&&%&'()*'K%

L()&LL,. =P%(*T(&)=*.K%12>)*NTVBRFL2L(&=,d.O;=K)(+,-&)!

!"78!6@$8%*3!T38O

,4. 李国庆!付贵!王斯忱!等O<<F柔性直流输电系统网侧故

障时紧急功率支援控制,d.O电力系统保护与控制!!"78!6@

$73%*7"#T77!O

h9GP,X*./!:gGP*!EUfG;*'1&.!&(K%O$=&)/&.'2J,-&)

LPJJ,)(',.(),%M,)<<FM%&]*>%&VBRF()K.L=*LL*,. L2L(&=

NP)*./UFMKP%(,d.O+,-&);2L(&= +),(&'(*,. K.N F,.(),%!

!"78!6@$73%*7"#T77!O

,7". E$f9G;!GQ$H0e<!V9H;FV9fGF!&(K%OQ. MP%%T>)*N/&

>*J,%K)<<FTVBRF',.(),%K.N J),(&'(*,. M,)()K.L*&.(MKP%(

K.N *.(&)K'(*,. L(PN*&L,d.O9$$$0)K.LK'(*,.L,. +,-&)R&%*T

W&)2!!"78!33$@%* !8@6T!8#3O

,77. 陈睿!孙仲卿!杨银国!等O柔性直流与常规直流协调的紧

急功率支援策略研究,d.O电力工程技术!!"7#!3@$@%*76T

74!!@O

FV$fHP*!;gfe1,./X*./!aUfGa*./P,!&(K%O$=&)/&.'2

J,-&)LPJJ,)(',.(),%L()K(&/2,MB;FTVBRFK.N hFFTVBRF

',,)N*.K(*,. , d.O$%&'()*'+,-&)$./*.&&)*./0&'1.,%,/2!

!"7#!3@$@%*76T74!!@O

,7!. bge!b9UQV!b9UQh!&(K%ORFMKP%(K.K%2L*LK.N '%&K)K.'&

L,%P(*,.L,M<<FTVBRFL2L(&=L,d.O$.&)/*&L!!"78!77$6%*

467O

,73. 朱铭炼! 姜田贵! 欧阳有鹏!等O模块化多电平换流器直流

双极短路故障耐受能力研究,d.O电力工程技术!!"78!3#

$!%*66T68!@"O

eVg<*./%*K.!d9UfG0*K./P*!QgaUfGa,PJ&./!&(K%OFP)T

)&.(N*L()*>P(*,. K.N SP.'(*,. (&=J&)K(P)&'K%'P%K(*,. ,MJ),(&'T

(*W&(12)*L(,)M,)<<FWK%W&,d.O$%&'()*'+,-&)$./*.&&)*./

0&'1.,%,/2!!"78!3#$!%*66T68!@"O

,76. 肖亮!徐政!刘昇!等O向无源网络供电的<<FTVBRF送端

交流故障穿越策略 ,d.O电工技术学报!!"7@!37 $ 7D%*

84T48O

b9UQh*K./! bg e1&./! h9g ;1&./! &(K%OUFMKP%()*N&T

(1),P/1 L()K(&/2,M<<FTVBRF',..&'(&N (,JKLL*W&.&(-,)AL

,d.O0)K.LK'(*,.L,MF1*.K$%&'(),(&'1.*'K%;,'*&(2!!"7@!37

$7D%*84T48O

,7D. 常非!王一!王一振!等O基于模块化多电平变换器的高压

直流输电故障特性与控制保护,d.O高电压技术!!"7D!67

$#%*!6!8T!636O

FVUfG:&*!EUfGa*!EUfGa*\1&.!&(K%O:KP%(LM&K(P)&KT

.K%2L*LK.N ',.(),%J),(&'(*,. L()K(&/*&L,M=,NP%K)=P%(*%&W&%

',.W&)(&)>KL&N 1*/1 W,%(K/&N*)&'('P))&.(,d.OV*/1 B,%(K/&

$./*.&&)*./!!"7D!67$#%*!6!8T!636O

,7@. 曾宪刚!王志滨!吕伟权O交直流混合系统中交流故障对直

流的影响分析,d.O高电压技术!!""@!3!$4%*!4T3!O

e$fGb*K./K./!EUfGe1*>*.!hagE&*XPK.OU.K%2L*L,.

*.M%P&.'&,MUFL2L(&= MKP%(*. UFCRF 12>)*N L2L(&= ,.

VBRF,d.OV*/1 B,%(K/&$./*.&&)*./!!""@!3!$4%*!4T3!O

,7#. eVUfGh!eVUfGe!i9fdOR&L*/. K.N J&)M,)=K.'&&WK%PKT

(*,. ,M(1&=,NP%K)=P%(*%&W&%',.W&)(&)$<<F%T>KL&N /)*NT

(*&N +BT>K((&)2',.W&)L*,. L2L(&=,F.CC!"78 9$$$$.&)/2

F,.W&)L*,. F,./)&LLK.N $]J,L*(*,. $$FF$%OU=&)*'K!!"78*

7T@O

,78. h9gR!EUfGG!Qge!&(K%OU',.(),%L()K(&/2,M<<F>K(T

(&)2&.&)/2L(,)K/&L2L(&=>KL&N ,. K)='P))&.(',.(),%,F.CC

!"78 9.(&).K(*,.K%+,-&)$%&'(),.*'LF,.M&)&.'&OF1*.K!!"78*

73#@T738"O

,74. <UVUHdUfh!aU<UG9;V*0!Ù UG9VOU'(*W&TJ,-&)',.T
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>KL&N ,. .P=&)*'K%*.(&/)K(*,. K.N .&L(&N MKL(K.N L*=P%(K.&,PLL*=P%K(*,. KJJ),K'1!(1&01rW&.*. &XP*WK%&.('*)'P*(,MI$;;

>KL&N ;<LK.N I$;; >KL&N <<F*LN&)*W&NO01&'KL&L(PN*&LK)&J&)M,)=&N ,. K?D"" AB!T(&).*=K%<<FTVBRFL2L(&=O

01&(*=&TN,=K*. L*=P%K(*,. )&LP%(LL1,-(1K((1&UFL*N&K'(*W&J,-&)K.N (1&RFL*N&J,-&),M(1&I$;; >KL&N <<FTVBRF

L2L(&='K. >&N&',PJ%&N M),=&K'1 ,(1&)!K.N (1&()K.L=*((*./J,-&)NP)*./K.N KM(&)(1&UF,)RFMKP%('K. >&A&J(O

7$8#"%+0*=,NP%K)=P%(*%&W&%',.W&)(&)$<<F%+1*/1 W,%(K/&N*)&'('*)'P*($VBRF%+>K((&)2&.&)/2L(,)K/&L2L(&=$I$;;%+

MKP%(J&)M,)=K.'&+K'(*W&J,-&)',PJ%*./
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