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摘　要：为分析光伏电站并网对发电系统可靠性的影响，建立基于晴空指数和波动特性的光伏电站多状态可靠性
模型，提出了等间隔与等频的状态划分原则，并根据不同坐标顺序给出２种状态划分方式。采用序贯蒙特卡洛模
拟技术评估含光伏电站发电系统的可靠性，基于ＲｏｙＢｉｌｌｉｎｔｏｎ测试系统（ＲＢＴＳ）的仿真结果表明：仿真结果与实测
数据相吻合，证实模型的合理性；光伏电站等频原则ｋＤＣＩ／ｋＶＩ划分方式下的可靠性模型能够有效提高分析精度。
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０　引言

以风能、太阳能为代表的绿色可再生能源发电

具有美好的发展前景，但光伏发电出力具有不确定

性、波动性
［１］
及逐日性，夜间无出力，并网后对电力

系统可靠性造成了一系列的消极影响。因此，为评

估含光伏电站的发电系统可靠性，建立合理、精确

的光伏电站可靠性模型十分必要。

目前对含可再生能源接入的发电系统可靠性

分析方法主要有解析法
［２—３］
和模拟法

［４—６］。解析法

适用于系统的规划与研究，模拟法对分析复杂电力

系统更具优势，并且仿真结果准确性高
［７］。

光照的概率模型应考虑地理条件、天气情况、

光伏面板倾斜角等因素。太阳辐照度一天内的变

化曲线近似为正态分布曲线，文献［８］根据经验，将
一定时间段内的太阳辐照度近似看成 Ｂｅｔａ分布。
可采用 （ｎ，ｎ－１）阶自回归滑动平均模型（ａｕｔｏｒｅ
ｇｒｅｓｓｉｖｅｍｏｖｉｎｇａｖｅｒａｇｅｍｏｄｅｌ，ＡＲＭＡ）近似表示平稳
随机过程

［９］，文献［１０］根据我国某地实测数据，对
逐日气温极值进行处理后建立ＡＲＭＡ模型。

光伏电站的可靠性模型分为基于元件故障和

基于资源限制的可靠性模型。文献［１］建立光伏发
电系统的六状态可靠性模型；文献［１１］建立的可靠
性模型同时考虑了太阳辐照强度对光伏发电输出

效率的影响和不同天气状况下元件的故障率；文献

［１２］建立基于马尔科夫回报模型的光伏发电系统
可靠性和性能评估框架；文献［１３］基于四状态马尔
科夫链模型建立光伏电站输出功率模型。

文中针对太阳能辐照度不确定性进行可靠性

模型研究。首先基于晴空指数和波动特性建立太

阳辐照度模拟模型。同时考虑太阳辐射强度波动

特点，依据日晴空指数（ｄａｉｌｙｃｌｅａｒｎｅｓｓｉｎｄｅｘ，ＤＣＩ）
与波动指数（ｖａｒｉａｂｉｌｉｔｙｉｎｄｅｘ，ＶＩ）二维分布图，采用
正确并更优的方式对光伏电站的运行状态进行划

分，建立考虑状态转移抽样的光伏电站多状态可靠

性模型。最后根据美国国家可再生能源实验室（ｎａ
ｔｉｏｎａｌｒｅｎｅｗａｂｌｅｅｎｅｒｇｙｌａｂｏｔａｔｏｒｙ，ＮＲＥＬ）实测数据，
基于ＩＥＥＥＲｏｙＢｉｌｌｉｎｔｏｎ测试系统（ＲＢＴＳ）采用序贯
蒙特卡洛模拟仿真技术分析光伏电站可靠性模型

对发电系统可靠性的影响。

１　太阳辐射模型

１．１　晴空指数
每天平均晴空指数ｋＤＣＩ能够反映一天中整体的

天气情况，体现一天中地表水平面上接收到的太阳

辐射总量与天文辐射总量的比值。

ｋＤＣＩ＝ＨＴ／Ｈｃ （１）
式中：ＨＴ，Ｈｃ分别为一天中地表水平面上所接收到
的太阳辐射总量和天文辐射总量。

１．２　波动特性
波动特性描述的是指定时间段内，太阳辐射强

度的波动情况，文中以 １ｄ为研究尺度。波动特性
ｋＶＩ的计算公式

［１４］
为：

ｋＶＩ＝
∑
ｎｄ

ｋ＝２
（ＩＴ，ｋ－ＩＴ，ｋ－１）＋Δｔ槡

２

∑
ｎｄ

ｋ＝２
（Ｉｓ，ｋ－Ｉｓ，ｋ－１）＋Δｔ槡

２

（２）

Ｉｓ＝ＩｃｋＤＣＩ （３）

６３



式中：ＩＴ，ｋ，ＩＴ，ｋ－１分别为给定日期中第 ｋ段和第 ｋ－１
段时间内，地表水平面的平均太阳辐照强度；Ｉｓ，ｋ，
Ｉｓ，ｋ－１分别为给定日期一天内地表水平面的太阳辐照
均值曲线上，第ｋ个和第ｋ－１个时间点的辐照强度；
!

ｔ为辐照度研究的时间间隔；ｎｄ为研究时间尺度内
的间隔数；Ｉｓ为地表水平面的太阳辐照均值，作为衡
量天气波动特性的基准；Ｉｃ为天文辐照强度。

图１　ｋＶＩｋＤＣＩ二维分布示意

Ｆｉｇ．１　ＤｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｄｉａｇｒａｍｏｆｋＶＩｋＤＣＩ

图１为天气情况的ｋＶＩｋＤＣＩ二维分布，ＶＩ作为衡
量指标比较不同地点或不同时间段的太阳辐射强

度。按照晴朗、阴雨、全天高波动和混合天气４类典
型天气划分，由图１可知，晴朗天气和辐射量低的极
阴天气都可能使波动特性处于较低的水平，但是高

水平波动特性只可能出现在多云天气。

波动特性可以在晴空指数的基础上进一步对

天气类型进行研究，对有相同 ｋＤＣＩ值，但不同 ｋＶＩ值
的天气进行区分。ｋＶＩ计算公式的应用范围广，根据
研究的时间尺度、时间间隔的更改可以灵活变换。

１．３　辐照度模拟模型
ｔ时刻的地表水平面上的太阳辐射强度 Ｉ（ｔ）可

表示为：

Ｉ（ｔ）＝ＩＢ（ｔ）＋ΔＩ（ｔ） （４）
式中：ＩＢ（ｔ）为ｔ时刻，地表水平面上太阳辐射强度的
基准值；ΔＩ（ｔ）为 ｔ时刻，地表水平面上太阳辐射强
度的波动分量，近似认为服从均值为 μ、方差为 σ２

的正态分布。文中ＩＢ（ｔ）即为Ｉｓ（ｔ），计算式如下：
ＩＢ（ｔ）＝Ｉｓ（ｔ）＝Ｉｃ（ｔ）ｋＤＣＩ （５）

以晴空曲线为基准值时，能够确保基准曲线始

终位于太阳辐射曲线的中间，拟合效果显著。根据

美国ＮＲＥＬ实测数据，连续２天地表水平面上的太
阳辐射强度的曲线如图２所示。

２　光伏电站建模

２．１　光伏电站多状态模型
文中重点分析由太阳辐照强度引起的光伏电

图２　连续两天太阳辐射强度
Ｆｉｇ．２　Ｓｏｌａｒｉｒｒａｄｉａｎｃｅｏｆｔｗｏｃｏｎｓｅｃｕｔｉｖｅｄａｙｓ

站运行状态的改变。地表太阳辐照度与晴空指数

以及波动特性密切相关，因此可以根据 ｋＶＩ与 ｋＤＣＩ值
的大小对光伏电站的运行状态进行划分，建立多状

态可靠性模型。分别根据 ｋＶＩ与 ｋＤＣＩ的值将状态划
分为Ｍ份和 Ｎ份，建立光伏电站（Ｍ×Ｎ）状态模型
（以图１中划分方式为例，Ｍ＝Ｎ＝"２，因此模型状态
数为４）。为了简化分析过程，在后面的算例计算中
均设定Ｎ＝Ｍ。

如果光伏电站此时状态为 ｉｔｈ，在运行状态出现
变化时，将有概率达到 Ｍ２个状态数，则当状态为 ｊｔｈ

时的概率Ｐｉｊ的表达式为：

Ｐｉｊ＝λｉｊ／(∑
Ｍ２

ｊ＝０
λｉｊ) （６）

λｉｊ＝ｎｉｊ／Ｔｉ （７）
式中：λｉｊ为状态 ｉ到状态 ｊ的转移率；ｎｉｊ为从状态 ｉ
到ｊ的转换次数；Ｔｉ为处于状态ｉ的总时间。可知：

∑
Ｍ２

ｊ＝０
Ｐｉｊ＝１ （８）

光伏电站的运行状态由ｉ变化为ｊ，图３为变化
后的状态ｊ的判定依据。

图３　光伏电站状态转移的判定过程
Ｆｉｇ．３　ＰＶｓｔａｔｉｏｎｓｔａｔｅｔｒａｎｓｉｔｉｏｎｄｅｃｉｓｉｏｎｐｒｏｃｅｓｓ

如图３所示，全部可能状态依次累加排列在数
轴［０，１］之间，Ｒ为［０，１］间服从均匀分布的随机
数，若Ｒ落在区间 Ｐｉｊ，则状态变化后光伏电站将运
行于状态ｊ。
２．２　光伏电站出力模型

光伏发电系统一般只向电网提供有功功率，在

光伏电站附件建有专门的无功补偿装置，如静止无

功补偿装置（ｓｔａｔｉｃｖａｒｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ，ＳＶＣ）等。因此，
无功能够实时予以平衡，可以不予考虑。

根据ＮＡＳＡ网站的多年月平均温度，利用ＲＥＴ
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Ｓｃｒｅｅｎ软件可估算环境温度造成的发电量损失约为
４％，由于风速对光伏发电量的影响较为复杂，因此
文中不考虑环境风速、温度等因素。光伏电站的输

出功率计算公式用三段式表示为
［１０］：

ＰＶ（ｔ）＝

ＰｓｎＩ
３（ｔ）

ＩｓｔｄＲ
２
ｃ

ηｃ　０＜Ｉ（ｔ）≤Ｒｃ

ＰｓｎＩ（ｔ）
Ｉｓｔｄ

ηｃ　Ｒｃ＜Ｉ（ｔ）≤Ｉｓｔｄ

Ｐｓｎηｃ　Ｉｓｔｄ ＜Ｉ（ｔ）













（９）

式中：ＰＶ（ｔ）为时刻 ｔ光伏电站的输出功率；Ｐｓｎ为光
伏电站的额定输出功率；Ｉｓｔｄ为标准测试条件下的单
位光强；ηｃ为标准测试条件下获得的光伏阵列能量
转化效率；Ｒｃ为设定值。

３　光伏电站可靠性分析

文中首先研究基于状态转移抽样的光伏电站

多状态可靠性模型，然后采用该模型对光伏发电系

统进行可靠性分析。

３．１　可靠性指标
发电系统可靠性的评价指标分为确定性指标

和概率性指标，常用的概率性指标有失负荷概率

（ｌｏｓｓｏｆｌｏａｄｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ，ＬＯＬＰ）、缺电频率（ｌｏｓｓｏｆ
ｌｏａｄｆｒｅｑｕｅｎｃｙ，ＬＯＬＦ）、缺电时间期望（ｌｏｓｓｏｆｌｏａｄ
ｅｘｐｅｃｔａｔｉｏｎ，ＬＯＬＥ）等。文中利用序贯蒙特卡洛模拟
对光伏发电系统的可靠性评估，因此采用时序可靠

性指标中具有代表性的指标ＬＯＬＦ。
缺电频率ＬＯＬＦ，即给定时间内系统不能满足负

荷需求的次数，一般用次／ａ表示，其表达式为：

ｆＬＯＬＦ＝∑Ｆ[∏ｉ∈ＡＰｉ∏ｊ∈Ｂ（１－Ｐｊ）∑
ｍ

ｋ＝１
λｋ] （１０）

式中：Ｆ为系统处于状态 ｉ的频率；λｋ为转移率；Ｐｉ
为故障概率；Ａ，Ｂ分别为故障及正常运行集合。
３．２　可靠性分析过程

序贯蒙特卡洛仿真是基于抽样元件状态持续

时间的概率分布。该方法通过抽样，首先模拟按时

间顺序的元件状态转移过程，然后合并形成了按时

间顺序的系统状态转移过程。

光伏发电站具有模块化和间歇性的特点，在自

然停机的时间可以进行检测和维修，因此文中忽略

其故障率的问题，仅仅考虑光伏电站有功输出随太

阳辐照度变化的情况。综合传统发电机组的随机

故障停运与光伏电站多状态模型对可靠性的影响，

采用序贯蒙特卡洛模拟法对光伏电站进行可靠性

分析。对光伏电站进行可靠性分析过程如下：

（１）根据双状态停运模型，确定传统发电机组

每小时的停运状态，从而得到传统发电机组在模拟

周期内的可用放电容量序列；

（２）根据式（６）与图 ３判定光伏电站的运行状
态，形成多状态运行序列表；

（３）根据光伏电站所处状态下的实测数据拟合
ΔＩ（ｔ）的正态分布参数，计算对应时刻的太阳辐
照度；

（４）根据式（９）可获得光伏电站在模拟周期内
的出力序列；

（５）判断系统运行状态，计算系统的可靠性指
标ＬＯＬＦ。

基于上述分析过程，文中所提基于序贯蒙特卡

洛算法的可靠性分析流程如图４所示。

图４　可靠性分析流程
Ｆｉｇ．４　Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓ

４　算例分析

在ＲＢＴＳ［１５］系统中接入光伏发电站，以其为算
例评估光伏发电系统可靠性。ＲＢＴＳ包含１１台传统
发电机，总装机容量为２４０ＭＷ，将系统年负荷峰值
由１８５ＭＷ增加为２０５ＭＷ，具体年负荷曲线参见文
献［１５］。光伏电站输出功率计算中所需要的参数
Ｉｓｔｄ设定为 １０００"

Ｗ／ｍ２，Ｒｃ取值为 １５０"

Ｗ／ｍ２［１１］。
光伏电站长期的实测辐照强度数据来源于美国

８３



ＮＲＥＬ某个光伏电站，以此计算可靠性模型中所需
要的相关参数

［１５］。

４．１　光伏电站模型不同状态划分原则的比较
同时将 ｋＶＩ，ｋＤＣＩ的坐标长度平均分成 Ｍ份，依

此作为二维分布图Ｍ２个区间的划分界限，并定义为
等间隔原则状态划分方式。等间隔原则下，光伏电

站采用１００状态模型如图５所示。ｋＤＣＩ／ｋＶＩ等频划分
方式是指对 ｋＤＣＩ、ｋＶＩ坐标轴依次进行 Ｍ状态划分，
先对ｋＤＣＩ坐标轴进行 Ｍ状态等频划分，然后在划分
得的各个状态中，再依据 ｋＶＩ坐标轴进行 Ｍ状态划
分，最终得到光伏电站 Ｍ２状态模型，并定义为 ｋＤＣＩ／
ｋＶＩ等频划分方式。等频原则下，光伏电站采用 １００
状态模型时，ｋＶＩｋＤＣＩ的二维分布情况如图６所示。

图１中位于 ｋＶＩｋＤＣＩ二维分布图边缘的点分布
稀疏，所以状态数增加到一定数值，必然导致落在

图形边缘状态里的数据量大大减少，使得这些状态

统计得到的相关参数不具说服力。等频原则下，每

个状态区间里包含实测数据点的个数相同，各状态

统计所得的参数更具说服力。显然，等频原则下，

各个状态区间的坐标长度并不相等。

图５　ｋＶＩｋＤＣＩ二维分布示意（等间隔模型）

Ｆｉｇ．５　ＤｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｄｉａｇｒａｍｏｆｋＶＩｋＤＣＩ
（ｅｑｕａｌｉｎｔｅｒｖａｌｍｏｄｅｌ）

对比分析图５和图 ６，与等间隔原则划分方式
相比，采用同一状态数的光伏电站模型时，等频原

则下ｋＶＩｋＤＣＩ分布图更均匀。等频原则的划分方式
本身已经对模型精度进行了改善，与等间隔划分方

式相比，随着状态数的增加，对模型精度的提高效

果更早出现了“饱和”状态。经过算例分析得到

ｋＤＣＩ／ｋＶＩ等频划分方式１００状态（Ｍ＝Ｎ＝１０）模型，能

够同时满足模型精度和分析工作量的要求
［１６—１７］。

４．２　光伏电站模型不同状态划分顺序的比较
光伏电站模型的等频原则划分方式，根据横纵

坐标轴状态划分的先后顺序，可以分为两类：ｋＤＣＩ／
ｋＶＩ划分方式和ｋＶＩ／ｋＤＣＩ划分方式。ｋＤＣＩ／ｋＶＩ划分方式

图６　ｋＶＩｋＤＣＩ二维分布示意（ｋＤＣＩ／ｋＶＩ等频）

Ｆｉｇ．６　ＤｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｄｉａｇｒａｍｏｆｋＶＩｋＤＣＩ
（ｅｑｕａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｙｏｆｋＤＣＩ／ｋＶＩｍｏｄｅｌ）

在４．１节已经进行了详细讲解。定义 ｋＶＩ／ｋＤＣＩ划分
方式为：先对ｋＶＩ坐标轴进行 Ｍ状态等频划分，然后
在划分得的各个状态中，再依据 ｋＤＣＩ坐标轴进行 Ｍ
状态划分，最终得到光伏电站Ｍ２状态模型。ｋＶＩ／ｋＤＣＩ
等频划分方式下，以光伏电站 ３６状态（Ｍ＝６）模型
为例，ｋＶＩｋＤＣＩ的二维分布情况如图７所示。

图７　ｋＶＩｋＤＣＩ二维分布示意（ｋＶＩ／ｋＤＣＩ等频）

Ｆｉｇ．７　ＤｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｄｉａｇｒａｍｏｆｋＶＩｋＤＣＩ
（ｅｑｕａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｙｏｆｋＶＩ／ｋＤＣＩｍｏｄｅｌ）

图７中有一些点分布于２个“箭尾”之间，这是
对坐标轴的划分顺序所决定的。ｋＶＩ／ｋＤＣＩ划分方式
可能将上“箭尾”下方和下 “箭尾”上方的部分点归

类于同一个状态区间，对天气情况相差很大的数据

进行了平均化处理，从而出现分布于“箭尾”之间的

点。实际上只有高 ｋＤＣＩ值的晴朗天气和低 ｋＤＣＩ值的
阴雨天气，才有较低的 ｋＶＩ值，分布于“箭尾”处。不
存在同时具备中等 ｋＤＣＩ值和低 ｋＶＩ值的天气，所以出
现在“箭尾”之间的点不符合实际规律。综上所述，

等频原则下，只有ｋＤＣＩ／ｋＶＩ划分方式是合理的。
采用ｋＤＣＩ／ｋＶＩ等频划分方式 １００状态（Ｍ＝Ｎ＝

１０）模型的状态转移抽样法对光伏电站进行分析。
选取抽样方法仿真过程中，首先将样本按照晴朗、

阴雨、全天高波动和混合天气４类典型天气划分，对

９３宗炫君 等：基于晴空指数与波动特性的光伏电站可靠性分析



连续２天的太阳辐照度数值进行抽样并绘制辐照强
度随时间变化曲线，如图８所示。

图８　连续两天太阳辐射强度（多状态转移抽样法）
Ｆｉｇ．８　Ｓｏｌａｒｉｒｒａｄｉａｎｃｅｏｆｔｗｏｃｏｎｓｅｃｕｔｉｖｅｄａｙｓ（ｓｔａｔｅ
ｔｒａｎｓｉｔｉｏｎｓａｍｐｌｉｎｇｂａｓｅｄｏｎｍｕｌｔｉｓｔａｔｅｍｏｄｅｌ）

图中不仅反映出不同的天气情况，而且体现出

天气类型变化的连续性。辐照强度波动分量的正

态分布拟合，同时考虑了时间和天气两方面因素。

图８中左侧曲线为波动水平低的晴朗天气；右侧曲
线上午和中午波动水平高，而下午辐照强度曲线平

缓，所以是混合天气。由此可以看出基于状态转移

抽样的 ｋＤＣＩ／ｋＶＩ等频划分方式１００状态模型模拟得
到的太阳能辐射强度与实际特点相吻合。

４．３　光伏电站多状态模型对可靠性评估的影响
将文献［４］中对太阳辐照度的模拟方法称为直

接抽样法，分析光伏电站 ｋＤＣＩ／ｋＶＩ等频划分方式１００
状态（Ｍ＝Ｎ＝１０）模型和光伏电站容量对光伏发电
系统可靠性评估的影响，可靠性指标 ＬＯＬＦ值的变
化情况如图９。

图９　多状态模型对ＬＯＬＦ评估的影响
Ｆｉｇ．９　ＥｆｆｅｃｔｏｆＰＶｓｔａｔｉｏｎｍｕｌｔｉｓｔａｔｅ

ｍｏｄｅｌｏｎＬＯＬＦｅｖａｌｕａｔｉｏｎ

分析图９得知，随着光伏电站容量增加，可靠性
指标ＬＯＬＦ值的变化趋势为先上升后下降。由于光
伏电站出力与辐照度相关，具有波动性，当光伏电

站容量较小时，系统多处于功率缺额状态，光伏电

站接入对发电容量的补充可能将一段持续较长时

间停电状态，分割为几段短时间停电状态，从而导

致ＬＯＬＦ值上升。ＬＯＬＦ峰值点处，采用直接法的光
伏电站容量小于多状态模型。这是由于多状态模

型考虑了日晴空指数的变化，某些日期的辐照度基

准值会处于较低状态，故在光伏电站容量较大时，

ＬＯＬＦ值仍处于上升状态。由于多状态模型考虑了
天气类型的转移过程，一年中处于整天辐射强度低

的总天数的概率一定，从而导致越过峰值点后曲线

的下降趋势稳定，即年停电次数指标很难随着光伏

电站容量的进一步增加得到显著改善。然而由于

直接法忽略天气类型的变化，光伏电站的出力是抽

样结果的直接累加，因此随着光伏电站容量的进一

步增加，出现了ＬＯＬＦ值明显下降的不合理现象。

５　结论

文中采用ＶＣ＋＋６．０软件实现了含光伏电站发
电系统的可靠性分析，验证了基于状态转移抽样的

光伏电站多状态可靠性模型的正确性。采用美国

ＮＲＥＬ实际光伏电站的实测数据，对ＲＢＴＳ进行了可
靠性分析，并得出以下结论：（１）提出的基于状态转
移抽样，并考虑晴空指数与波动特性的光伏电站多

状态可靠性模型，适用于太阳辐照度的长期模拟，

证实了模型的正确性与准确性。（２）与等间隔原则
相比，等频原则下的光伏电站多状态模型可在控制

可靠性分析工作量的前提下有效提高模型精度。

（３）等频原则下，ｋＶＩ／ｋＤＣＩ划分方式得到的太阳辐射
不符合实际规律，只能采用ｋＤＣＩ／ｋＶＩ划分方式建立光
伏电站模型。（４）多状态模型考虑了天气类型、波
动特性以及各状态之间的转移过程，所以采用多状

态模型的可靠性分析结果具有说服力。

参考文献：

［１］王震，鲁宗相，段晓波，等．分布式光伏发电系统的可靠性模
型及指标体系［Ｊ］．电力系统自动化，２０１１，３５（１５）：１８２４．
ＷＡＮＧＺｈｅｎ，ＬＵＺｏｎｇｘｉａｎｇ，ＤＵＡＮＸｉａｏｂｏ，ｅｔａｌ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ
ｍｏｄｅｌａｎｄｉｎｄｉｃｅｓｏｆｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃｐｏｗｅｒｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．
ＡｕｔｏｍａｔｉｏｎｏｆＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍｓ，２０１１，３５（１５）：１８２４．

［２］ＫＨＡＴＯＤＤＫ，ＰＡＮＴＶ，ＳＨＡＲＭＡＪ．Ａｎａｌｙｔｉｃａｌａｐｐｒｏａｃｈｆｏｒ
ｗｅｌｌｂｅｉｎｇａｓｓｅｓｓｍｅｎｔｏｆｓｍａｌｌａｕｔｏｎｏｍｏｕｓｐｏｗｅｒｓｙｓｔｅｍｗｉｔｈ
ｓｏｌａｒａｎｄｗｉｎｄｅｎｅｒｇｙｓｏｕｒｃｅｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎ
ＥｎｅｒｇｙＣｏｎｖｅｒｓｉｏｎ，２０１０，２５（２）：５３５５４５．

［３］ＺＨＡＮＧＰ，ＷＡＮＧＹ，ＸＩＡＯＷＤ，ｅｔａｌ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｅｖａｌｕａｔｉｏｎｏｆ
ｇｒｉｄｃｏｎｎｅｃｔｅｄｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃｐｏｗｅｒｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔ
ｉｏｎｓｏｎＳｕｓｔａｉｎａｂｌｅＥｎｅｒｇｙ，２０１２，３（３）：３７９３８９．

［４］黄廷城，叶琳浩，张勇军．基于ＡＨＰ熵权法的配电网用电可
靠性综合评估［Ｊ］．广东电力，２０１８，３１（１）：４４５０．
ＨＵＡＮＧＴｉｎｇｃｈｅｎｇ，ＹＥＬｉｎｈａｏ，ＺＨＡＮＧＹｏｎｇｊｕｎ．Ｃｏｍｐｒｅｈｅｎ
ｓｉｖｅｅｖａｌｕａｔｉｏｎｏｎｅｌｅｃｔｒｉｃｉｔｙｃｏｎｓｕｍｐｔｉｏｎｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆｐｏｗｅｒ
ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｎｅｔｗｏｒｋｂａｓｅｄｏｎＡＨＰＥｎｔｒｏｐｙｗｅｉｇｈｔｍｅｔｈｏｄ［Ｊ］．
ＧｕａｎｇｄｏｎｇＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒ，２０１８，３１（１）：４４５０．

［５］林成虎，王志英，余文辉，等．南方电网供电可靠性管理集成
应用模块建设［Ｊ］．广东电力，２０１７，３０（７）：１３１１３５．

０４



ＬＩＮＣｈｅｎｇｈｕ，ＷＡＮＧＺｈｉｙｉｎｇ，ＹＵＷｅｎｈｕｉ，ｅｔａｌ．Ｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｏｎ
ｏｆｉｎｔｅｇｒａｔｅｄａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｆｏｒＣＳＧｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｙｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｍａｎ
ａｇｅｍｅｎｔ［Ｊ］．ＧｕａｎｇｄｏｎｇＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒ，２０１７，３０（７）：１３１１３５．

［６］郑明，李保宏，陆莹，等．海上风电场集群输电网可靠性分析
［Ｊ］．电力工程技术，２０１８，３７（２）：４９５４．
ＺＨＥＮＧＭｉｎｇ，ＬＩＢａｏｈｏｎｇ，ＬＵＹｉｎｇ，ｅｔａｌ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓ
ｏｆｏｆｆｓｈｏｒｅｗｉｎｄｆａｒｍｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｎｅｔｗｏｒｋｃｌｕｓｔｅｒ［Ｊ］．Ｅｌｅｃｔｒｉｃ
ＰｏｗｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１８，３７（２）：４９５４．

［７］ＣＡＳＴＲＯＲＭＧ，ＦＥＲＲＥＩＲＡＬＡＦＭ．Ａｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｂｅｔｗｅｅｎ
ｃｈｒｏｎｏｌｏｇｉｃａｌａｎｄｐｒｏｂａｂｉｌｉｓｔｉｃｍｅｔｈｏｄｓｔｏｅｓｔｉｍａｔｅｗｉｎｄｐｏｗｅｒ
ｃａｐａｃｉｔｙｃｒｅｄｉｔ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍｓ，２００１，
１６（４）：９０４９０９．

［８］蒙沛南．广西主要城市倾斜面上太阳辐射总量的气候学计
算［Ｊ］．广西科学，１９９５，２（２）：１８２０．
ＭＥＮＧＰｅｉｎａｎ．Ｔｈｅｃｌｉｍａｔｏｌｏｇｙｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｏｆｇｌｏｂａｌｓｏｌａｒｉｒｒａ
ｄｉａｔｉｏｎｏｎｔｉｌｔｅｄｓｕｒｆａｃｅｓｉｎＧｕａｎｇｘｉｒｅｇｉｏｎ［Ｊ］．ＧｕａｎｇｘｉＳｃｉ
ｅｎｃｅ，１９９５，２（２）：１８２０．

［９］ＫＡＲＫＩＲ，ＨＵＰ，ＢＩＬＬＩＮＴＯＮＲ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｅｖａｌｕａｔｉｏｎｃｏｎｓｉｄ
ｅｒｉｎｇｗｉｎｄａｎｄｈｙｄｒｏｐｏｗｅｒｃｏｏｒｄｉｎａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ
ｏｎＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍｓ，２０１０，２５（２）：６８５６９３．

［１０］汪海瑛，白晓民，马纲．并网光伏电站的发电可靠性评估
［Ｊ］．电网技术，２０１２，３６（１０）：１５．
ＷＡＮＧＨａｉｙｉｎｇ，ＢＡＩＸｉａｏｍｉｎ，ＭＡＧａｎｇ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａｓｓｅｓｓｍ
ｅｎｔｃｏｎｓｉｄｅｒｉｎｇｔｈｅｃｏｏｒｄｉｎａｔｉｏｎｏｆｗｉｎｄｐｏｗｅｒ，ｓｏｌａｒｅｎｅｒｇｙ
ａｎｄｅｎｅｒｇｙｓｔｏｒａｇｅ［Ｊ］．ＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１２，３６
（１０）：１５．

［１１］ＣＨＡＳＴ，ＪＥＯＮＤＨ，ＢＡＳＥＩＳ，ｅｔａｌ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｅｖａｌｕａｔｉｏｎｏｆ
ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｃｏｎｎｅｃｔｅｄｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｃｏｎｓｉｄｅｒ
ｉｎｇｗｅａｔｈｅｒｅｆｆｅｃｔｓ［Ｃ］∥８ｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＰｒｏｂ
ａｂｉｌｉｓｔｉｃＭｅｔｈｏｄｓＡｐｐｌｉｅｄｔｏＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍｓ．Ａｍｅｓ，Ａｍｅｒｉｃａ，
２００４：４５１４５６．

［１２］丁明，鲍玉莹，毕锐．应用改进马尔科夫链的光伏出力时序
序列模拟［Ｊ］．电网技术，２０１６，４０（２）：４５９４６４．
ＤＩＮＧＭｉｎｇ，ＢＡＯＹｕｙｉｎｇ，ＢＩＲｕｉ．ＳｉｍｕｌａｔｉｏｎｏｆＰＶｏｕｔｐｕｔ

ｔｉｍｅｓｅｒｉｅｓｕｓｅｄｉｍｐｒｏｖｅｄＭａｒｋｏｖｃｈａｉｎ［Ｊ］．ＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍ
Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１６，４０（２）：４５９４６４．

［１３］熊小萍，杨露，李宁，等．基于仿射最小路法的含分布式电
源配电网可靠性分析［Ｊ］．电力系统自动化，２０１７，４１（１７）：
４３５０．
ＸＩＯＮＧＸｉａｏｐｉｎｇ，ＹＡＮＧＬｕ，ＬＩＮｉｎｇ，ｅｔａｌ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓ
ｏｆｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｎｅｔｗｏｒｋｗｉｔｈｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｇｅｎｅｒａｔｏｒｓｂａｓｅｄｏｎａｆ
ｆｉｎｅｍｉｎｉｍａｌｐａｔｈｍｅｔｈｏｄ［Ｊ］．ＡｕｔｏｍａｔｉｏｎｏｆＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒ
Ｓｙｓｔｅｍ，２０１７，４１（１７）：４３５０．

［１４］ＳＴＥＩＮＪＳ，ＨＡＮＳＥＮＣＷ，ＲＥＮＯＭＪ．Ｔｈｅｖａｒｉａｂｉｌｉｔｙｉｎｄｅｘ：ａ
ｎｅｗａｎｄｎｏｖｅｌｍｅｔｒｉｃｆｏｒｑｕａｎｔｉｆｙｉｎｇｉｒｒａｄｉａｎｃｅａｎｄＰＶｏｕｔｐｕｔ
ｖａｒｉａｂｉｌｉｔｙ［Ｃ］∥ＷｏｒｌｄＲｅｎｅｗａｂｌｅＥｎｅｒｇｙＦｏｒｕｍ，Ｄｅｎｖｅｒ，Ａ
ｍｅｒｉｃａ，２０１２．

［１５］ＢＩＬＬＩＮＴＯＮＲ，ＫＵＭＡＲＳ，ＣＨＯＷＤＨＵＲＹＮ，ｅｔａｌ．Ａｒｅｌｉａｂｉ
ｌｉｔｙｔｅｓｔｓｙｓｔｅｍｆｏｒｅｄｕｃａｔｉｏｎａｌｐｕｒｐｏｓｅｓｂａｓｉｃｄａｔａ［Ｊ］．ＩＥＥＥ
ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍｓ，１９８９，４（３）：１２３８１２４４．

［１６］王敏，宗炫君，袁越，等．含光伏电站的发电系统可靠性分
析［Ｊ］．中国电机工程学报，２０１３，３３（３４）：４２４９．
ＷＡＮＧＭｉｎ，ＺＯＮＧＸｕａｎｊｕｎ，ＹＵＡＮＹｕｅ，ｅｔａｌ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａ
ｎａｌｙｓｉｓｏｆｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｓｗｉｔｈｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃｓｔａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．
ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅＣＳＥＥ，２０１３，３３（３４）：４２４９．

［１７］李琥，刘国静，朱磊，等．含ＵＰＦＣ南京西环电网系统可靠性
评估研究［Ｊ］．电力工程技术，２０１８，３７（１）：２６３１．
ＬＩＨｕ，ＬＩＵＧｕｏｊｉｎｇ，ＺＨＵＬｅｉ，ｅｔａｌ．Ｓｔｕｄｙｏｎｓｙｓｔｅｍｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ
ｅｖａｌｕａｔｉｏｎｏｆＮａｎｊｉｎｇＷｅｓｔｌｏｏｐｐｏｗｅｒｎｅｔｗｏｒｋｗｉｔｈＵＰＦＣ［Ｊ］．
ＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１８，３７（１）：２６３１．

作者简介：

宗炫君

　　宗炫君（１９９０），女，博士在读，工程师，从
事电网规划工作（Ｅｍａｉｌ：ｊｓｓｆｎｘｚｘｊ＠１２６．ｃｏｍ）；

袁越（１９６６），男，博士，教授，博士生导师，
研究方向为电力系统运行分析与控制（Ｅ
ｍａｉｌ：ｙｙｕａｎ＠ｈｈｕ．ｅｄｕ．ｃｎ）；

蒋科（１９８７），男，博士在读，工程师，从事
电网规划及设计工作。

ＲｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓｆｏｒｔｈｅＰＶｐｏｗｅｒｐｌａｎｔｂａｓｅｄｏｎｔｈｅ
ｃｌｅａｒｎｅｓｓｉｎｄｅｘａｎｄｖａｒｉａｂｉｌｉｔｙｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ
ＺＯＮＧＸｕａｎｊｕｎ１，２，ＹＵＡＮＹｕｅ２，ＪＩＡＮＧＫｅ２，３，ＺＯＵＳｈｅｎｇ１

（１．ＳｔａｔｅＧｒｉｄＪｉａｎｇｓｕＥｌｅｃｔｒｉｃＣｏ．，Ｌｔｄ．ＥｃｏｎｏｍｉｃＲｅｓｅａｒｃｈＩｎｓｔｉｔｕｔｅ，Ｎａｎｊｉｎｇ２１０００８，Ｃｈｉｎａ；
２．ＣｏｌｌｅｇｅｏｆＥｎｅｒｇｙａｎｄＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，ＨｏｈａｉＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｎａｎｊｉｎｇ２１００９８，Ｃｈｉｎａ；

３．ＣｈｉｎａＥｎｅｒｇｙＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＧｒｏｕｐＪｉａｎｇｓｕＰｏｗｅｒＤｅｓｉｇｎＩｎｓｔｉｔｕｔｅＣｏ．，Ｌｔｄ．，Ｎａｎｊｉｎｇ２１１１０２，Ｃｈｉｎａ）
Ａｂｓｔｒａｃｔ：ＩｎｏｒｄｅｒｔｏａｎａｌｙｚｅｔｈｅｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆｇｒｉｄｃｏｎｎｅｃｔｅｄＰＶｐｏｗｅｒｐｌａｎｔｏｎｔｈｅｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆｐｏｗｅｒｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍ，ａ
ｍｕｌｔｉｓｔａｔｅｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｍｏｄｅｌｏｆＰＶｐｏｗｅｒｐｌａｎｔｉｓｅｓｔａｂｌｉｓｈｅｄｂａｓｅｄｏｎｔｈｅｃｌｅａｒｎｅｓｓｉｎｄｅｘａｎｄｆｌｕｃｔｕａｔｉｏｎｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ，ａｓｔａｔｅ
ｄｉｖｉｓｉｏｎｐｒｉｎｃｉｐｌｅｏｆｅｑｕａｌｉｎｔｅｒｖａｌａｎｄｅｑｕａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｙｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄ，ａｎｄｔｗｏｓｔａｔｅｄｉｖｉｓｉｏｎｍｅｔｈｏｄｓａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｄｉｆｆｅｒｅｎｔ
ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｏｒｄｅｒｓａｒｅｇａｖｅ．ＴｈｅｎｓｅｑｕｅｎｔｉａｌＭｏｎｔｅＣａｒｌｏｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｉｓｕｔｉｌｉｚｅｄｔｏａｓｓｅｓｓｔｈｅｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ
ｓｙｓｔｅｍｗｉｔｈＰＶｐｏｗｅｒｐｌａｎｔ．ＳｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｎＲｏｙＢｉｌｌｉｎｔｏｎｔｅｓｔｓｙｓｔｅｍ（ＲＢＴＳ）ａｒｅｉｎｌｉｎｅｗｉｔｈｍｅａｓｕｒｅｄｄａｔａｄｅｍｏｎｓｔｒａｔｅ
ｔｈｅｒａｔｉｏｎａｌｉｔｙｏｆｐｒｏｐｏｓｅｄｍｏｄｅｌ．Ｆｉｎａｌｌｙ，ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｓｈｏｗｔｈａｔｔｈｅｍｏｄｅｌｗｉｔｈｅｑｕａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｙｄｉｖｉｓｉｏｎｐｒｉｎｃｉｐｌｅａｎｄ
ｋＤＣＩ／ｋＶＩｓｔａｔｅｄｉｖｉｓｉｏｎｍｅｔｈｏｄｃａｎｇｅｔｍｏｒｅａｃｃｕｒａｔｅｒｅｓｕｌｔｓｉｎｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓｏｆｔｈｅｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｗｉｔｈＰＶｐｏｗｅｒｐｌａｎｔ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ：ＰＶｐｏｗｅｒｐｌａｎｔ；ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｍｏｄｅｌ；ｃｌｅａｒｎｅｓｓｉｎｄｅｘ；ｆｌｕｃｔｕａｔｉｏｎｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ；ｓｔａｔｅｄｉｖｉｓｉｏｎ；ｓｅｑｕｅｎｔｉａｌＭｏｎｔｅＣａｒ
ｌｏｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ

（编辑　方晶）

１４宗炫君 等：基于晴空指数与波动特性的光伏电站可靠性分析


